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Este manual descreve a instalagéo, o uso e a configuragao dos médulos de expansdo MCP46-I0 da linha Climate
PRO.

1. ESPECIFICAGOES TECNICAS

Alimentagdo (modelo 220V) 90 a 240Vac, 50/60Hz.

Alimentacao (modelo 24V) 20.4 2 40 Vac ou 28 a 60Vbc

Consumo 30 VA maximo.

Relés.

Saidas Carga maxima 2A @ 250V ac.

digitais Protegéo para cargas indutivas via varistor 250V ac interno.
Modo tens&o: minima impedancia de carga 500 ohms.
Saidas analégicas Modo corrente: maxima impedancia de carga 500 ohms.
Resolugao 11 bits.
Entradas digitais Para contato seco, sem potencial. Corrente ~200uA.

Para sensores NTC @ 25°C de 10k curvas tipo Il, 11l ou EveryControl.

Entradas Temperatura Medicgo de -20 a 1000°C.

Configuraveis para 0-20mA, 4-20mA, 0-10V e 2-10V.

Impedancia ~100k ohms (modo tensao) e 500 ohms (modo corrente).
Alimentagao para sensores externos 24V, max 160maA total.
Resolugao 10 bits.

Entradas Analégicas

Comunicagido RS485 EIA-485, isolada, com fonte interna. Isolagdo 1500V.
Temperatura de operagao 0 a 60 °C. Umidade max 95% néo condensavel.
Peso 500 gramas.
Fixacao Trilho DIN 35mm.
Dimensdes externas 212 x90 x 77 mm.

Tabela 1 - Especificagdes técnicas do produto.

2. INTRODUGAO

O controlador MCP50 da linha Climate PRO permite 0 uso de expansodes locais conectadas ao controlador por
uma das portas RS485 em um protocolo dedicado. Uma destas expansdes € a MCP46-10, com 46 pontos de E/S.

A vantagem do uso destas expansbes é a velocidade de atualizagdo das entradas e saidas, semelhante aos
pontos locais do controlador. A légica de programacado é feita no préprio controlador MCP50, com blocos
especificos para acesso as expansoes.

Esta solugdo permite o uso de até 8 médulos de expansdo no MCP50, podendo totalizar até 418 pontos de E/S.

3. CARACTERISTICAS

Podemos destacar as seguintes caracteristicas do médulo de expansdo MCP46-10:

= 16 saidas digitais a relé, para acionamento de cargas até 250V, 2A.

= 4 saidas analdgicas configuraveis entre tensao (0/2-10V) ou corrente (0/4-20mA).

= 18 entradas digitais de contato seco ou sensor NTC 10k (curvas I, Ill ou EveryControl).
= 8 entradas analdgicas configuraveis entre tensao (0/2-10V) ou corrente (0/4-20mA).

= Interface RS-485 isolada, protocolo dedicado para as expansoes.

= Fixacdo em trilho DIN.



4, INSTALAGAO

4.1. CONEXIONES
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Figura 1 - Conexdes do MCP46-10.
A Tabela 2 identifica as fungbes de cada ponto de conexao do MCP46-10.
PONTO NOME DESCRICAO PONTO | NOME DESCRICAO
1 TERRA | Aterramento do 55 DI/S9 | Entrada digital/NTC 9
equipamento.
2,3 VAC Alimentagéo 90 a 240Vac. 56 GND Comum das entradas 7 a 9
6,7 DO1 Saida digital 1 57 DI/S10 | Entrada digital/NTC 10
8,9 DO2 Saida digital 2 58 DI/S 11 | Entrada digital/NTC 11
10,11 DO3 Saida digital 3 59 DI/S 12 | Entrada digital/NTC 12
12,13 DO4 Saida digital 4 60 GND Comum das entradas 10 a 12
15,16 DO5 Saida digital 5 61 Al1 Entrada analdgica 1
17,18 DO6 Saida digital 6 62 Al2 Entrada analdgica 2
19,20 DO7 Saida digital 7 63 Al3 Entrada analdgica 3
21,22 DO8 Saida digital 8 64 GND Comum entradas analdgicas 1 a 3
23,24 DO9 Saida digital 9 66 Al4 Entrada analdgica 4
25,26 DO10 Saida digital 10 67 Al5 Entrada analdgica 5
28,29 DO11 Saida digital 11 68 Al6 Entrada analdgica 6
30,31 DO12 Saida digital 12 69 GND Comum entradas analdgicas 4 a 6
32,33 DO13 Saida digital 13 70 Al7 Entrada analdgica 7
34,35 DO14 Saida digital 14 71 Al8 Entrada analégica 8
36,37 DO15 Saida digital 15 72 GND Comum entradas analégicas 7 e 8
38.39 DO16 Saida digital 16 73 +24 AIimgn.tagéo 24\/pc para sensores das entradas
analdgicas.
40 D+ 74 AO1 Saida analdgica 1
41 COM RS485 75 AO2 Saida analogica 2
42 D- 76 AO3 Saida analogica 3
45 DI/S1 Entrada digital/NTC 1 77 AO4 Saida analdgica 4
46 DI/S2 Entrada digital/NTC 2 78 GND Comum das saidas analdgicas.
47 DI/S3 Entrada digital/NTC 3 79 DI/S 13 | Entrada digital/NTC 13
48 GND Comum das entradas 1a 3 80 DI/S 14 | Entrada digital/NTC 14
49 DI/S4 Entrada digital/NTC 4 81 DI/S 15 | Entrada digital/NTC 15
50 DI/S5 Entrada digital/NTC 5 82 GND Comum das entradas 13 a 15
51 DI/S6 Entrada digital/NTC 6 83 DI/S 16 | Entrada digital/NTC 16
52 GND Comum das entradas 4 a 6 84 DI/S 17 | Entrada digital/NTC 17
53 DI/S7 Entrada digital/NTC 7 85 DI/S 18 | Entrada digital/NTC 18
54 DI/S8 Entrada digital/NTC 8 86 GND Comum das entradas 16 a 18

Tabela 2 - Pontos de conexao.




4.2. ALIMENTAGAO PRINCIPAL

Para seu funcionamento, o controlador MCP46-10 deve ser alimentado através dos terminais Vac. A tensdo de
alimentacao deve estar entre 90 e 240 Vac. E como opgéo, o modelo com alimentagéo de 24 Vac.

+ &n
1)

Figura 2 - Conex&o da alimentacao.

4.3. ENTRADAS

O modulo MCP46-10 possui 18 entradas digitais (contato a seco) ou para sensores de temperatura NTC de 10k
curvas tipo Il, 1ll ou EveryControl.
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Figura 3 - Conexdes das entradas digitais do MCP46-10.
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E 8 entradas analdgicas, para sinais de tenséo 0/2-10V ou de corrente 0/4-20mA.
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Figura 4 - Conexdes das entradas analoglcas do MCP46 10.

4.3.1. ENTRADAS DIGITAIS / NTC

As entradas digitais podem ser utilizadas para monitoramento do estado de um contato. Nao pode ser aplicado
nenhum potencial na entrada, com risco de danificar o equipamento.
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Figura 5 - Uso das entradas digitais / NTC.
4.3.2. ENTRADAS ANALOGICAS

As entradas analégicas do MCP46 aceitam sensores externos com saida em 0-20mA, 4-20mA, 0-10V ou 2-10V.



O modulo pode fornecer uma alimentagao de 24Vpc para o lago de corrente. Nos casos em que esta alimentagao
é utilizada, a ligacdo deve ser feita conforme a Figura 6A. Para casos onde a alimentacao € externa, a ligagao

deve ser feita como indicado na Figura 6B.
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Figura 6 - Ligagéo para sensores de saida de corrente.

Para sensores com saida de tensao, o sensor deve ser ligado conforme a Figura 7.
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Figura 7 - Ligacao para sensores de saida de tenséo.

44. SAIDAS

O MCP46 possui 16 saidas digitais a relé que podem ser utilizadas para acionamento de cargas diversas.
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Figura 8 - Conexao das saidas digitais do MCP46.

E também possui 4 saidas analdgicas que podem ser configuradas no modo tensdo (0 ou 2-10V) e modo de
corrente (0 ou 4-20mA).
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Figura 10 - Conexao das saidas analogicas do MCP46.

4.4.1. SAIDAS DIGITAIS

As saidas foram projetadas para acionamento de cargas de até 250Vac em 2A. Possuem protegao interna para
cargas indutivas (varistores).

A ligacgéo é feita conforme indicado na Figura 10.
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Figura 10 - Uso das saidas digitais.
4.4.2. SAIDAS ANALOGICAS

A ligacao da saida analégica é feita conforme indicado na Figura 11. A ligagcao é semelhante nos dois modos de
operacgao (tensdo ou corrente).

0/4-20mA
0/2-10V

Figura 11 - Uso das saidas analdgicas.

4.5. COMUNICAGAO RS485
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Figura 12 - Conexao da comunicagao principal RS485.

O modulo possui duas interfaces de comunicagdo RS485 que permitem o controle do equipamento remotamente.



A ligacéo da rede de comunicagdes deve ser encadeada (ou Daisy Chain ), evitando derivagbes em “T” para um
melhor funcionamento da rede. E altamente recomendado o uso de par trancado e blindado nesta rede. A
blindagem deve ser aterrada nos dois lados do cabo. O sinal GND dos controladores pode ser opcionalmente
desconectado em redes menores e mais simples.
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Figura 13 - Ligagédo encadeada ( Daisy Chain ).
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Figura 14 - Ligacao em “T".
Para conectar mais de 32 equipamentos em um mesmo segmento de rede, é necessario utilizar repetidores
RS485. Em casos de redes longas, pode ser necessaria a terminagdo através de um resistor de 120Q / 0.5W.
Estes resistores devem ser instalados apenas nas duas extremidades da rede. A porta de comunicagao principal
possui isolagao galvanica, podendo ser usada em redes longas e distribuidas pela instalagao.
4.6. ATUALIZAGAO DE FIRMWARE
O MCP46-10 disponibiliza uma porta RS485 principal com conexdes D+ e D- para atualizagdo de firmware. Para
atualizar a versao do firmware do seu MCP46-10 e manter seu equipamento sempre na versdao mais atual, deve
seguir 0s passos a seguir:
1) Possuir um conversor de RS485 para USB.
2) Baixar a versao mais recente do firmware para o MCP46-10.
3) Realizar as conexdes do conversor com o MCP46-10 nos bornes D+ e D- da comunicagao principal.

4) Conectar o conversor em uma porta USB do seu notebook/computador.

5) Baixar o software de atualizagdo de firmware disponibilizado (observag¢do: sempre abrir 0 programa como
administrador).

6) Dentro do programa, selecionar a porta USB que esta conectado ao seu conversor e selecionar a versdo do
firmware. Escolher um arquivo .boot compativel com o controlador.

Arquive: | C\Users\Suporte Tecnico\Deskiop\MCA-P (30.0042.01) - 2.12 boot El

Porta: | COM7 ~ Atualizar

Figura 15 - Exemplo de selegdo de arquivo e porta de comunicagao.



7) Ligar o equipamento, o led vermelho ficara ligado por 3 segundos, sinalizando que o controlador esta em
modo bootavel. Depois disso, clicar no botao “atualizar” e aguardar a barra ser concluida.

Transferéncia completa.
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Figura 16 - Tela de transferéncia de atualizagdo completa.



4. CONFIGURAGAO DO EQUIPAMENTO

Para correto funcionamento, o mdédulo MCP46-10 deve ser enderecado pelas chaves DIP no painel frontal. Cada
modulo deve possuir um endereco diferente na faixa de 0 a 7, usando as 3 chaves mais a direita:

ENDEREGO |
o g«
i s
a2 e
. o

. (binario) |

O restante da configuragéo é feito diretamente no MPROG.
Para os controladores que suportam expansdes (MCP50), na arvore de projeto existe um item “Expansées”.

Na primeira aba, é necessario configurar o modelo da expansao para cada um dos 8 enderegos disponiveis:

G Propriedades Expansies X

Modelos  Expansdo 0

Expansdo 0: | MCP46-I10 w
Expansdo 1: | Desabilitada w
Expansdo 2: | Desabilitada w
Expansdo 3: | Desabilitada w
Expansdo 4 | Desabilitada w
Expansdo 5: | Desabilitada e
Expansdo 6: | Desabilitada &
Expansdo 7: | Desabilitada e

Caso o modelo instalado ndo seja o correto, a expansdo nao sera atualizada e indicara um erro no led de
operagao.

Quando uma expanséo € habilitada, uma nova aba ¢ disponibilizada, com as configuragdes daquela expanséo:



Modelos  Expansdo 0

Tipo IN Tipo AT Tipo AQ

IN1: |Digital ~ AIl: | 0-20mA hd AOL: | 0-20mA ~
INZ: |Digital v Al2: | 0-20mA ~ ADZ: | 0-20mA ~
IN3: | Digital ~ AI3: | 0-20mA b AO3: | 0-20mA ~
IN4: |Digital ~ Al4: | 0-20mA e AD4: | 0-20mA v
INS: | Digital ~ AIS: | 0-20mA ~

ING: | Digital ~ Als: | 0-20mA L

IN7: | Digital ~ AI7: | 0-20mA e

INg: |Digital ~ AIS: | 0-20mA A

INg: | Digital o

IN10: | Digital v

IN11: | Digital ks

IN12: | Digital b

IN13: | Digital ~

IN14: | Digital ~

IN15: | Digital A

IN16: | Digital ~

IN17: | Digital ~

IN18: |Digital o

Nesta janela, é possivel a selegdo do tipo de entrada digital/NTC, tipo de entrada analdgica e tipo das saidas
analdgicas.

Em operagédo normal, com atualizagdo pelo controlador, o led do painel frontal do MCP46-I0 pisca lentamente.
Caso a comunicagao seja perdida ou o modelo configurado seja errado, o led piscara rapidamente para indicar
erro.

No MPROG, o bloco EXP_STATUS indica o status de comunicacdo com cada uma das expansdes, podendo ser
usado pela légica para tratamento de erros.



CONTROLE DE REVISOES

REVISAO E - 23/05/2025
. Corregao na atualizagao do firmware do produto.

REVISAO D - 30/09/2024
=  Atualizagédo na formatagao do documento.
=  Adicionada informagdes sobre as conexdes do produto e atualizagéo de firmware.
=  Adicionada informagéo sobre a possibilidade de utilizar NTC EveryControl 10k.

MCP46-10 - MANUAL
Reviséo D — 20240930

A critério da fabrica e, tendo em vista o aperfeicoamento do produto, as caracteristicas aqui constantes poderao ser alteradas sem aviso prévio.
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